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1 Lagrange Ekvationer

d

dt

∂T

∂q̇i

−
∂T

∂qi

= Qi i = 1, 2, 3...φ

Q Generaliserad kraft

qi Generaliserad koordinat

q̇i Generaliserad hastighet

Konservativ om Qi = d
dt
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1.1 Konservativa system
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Speciellt ∂L
∂qk

= 0 för visst qk sägs qk vara en cyklisk koordinat
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bevarad om qk cyklisk.
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